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o JetHaxa _

El JetHexa es un robot hexdpodo avanzado impulsado por la potente NVIDIA
Jetson Nano BO1, disefiado para el aprendizaje, investigacion y desarrollo en
robdtica e inteligencia artificial. Su estructura metalica de alta resistencia y
sus servomotores inteligentes HX-35H garantizan precisién y estabilidad en
el movimiento.

Equipado con camara 3D de profundidad y sensor LiDAR, permite realizar
mapeo 2D/3D, navegacion autdonoma y deteccion de obstaculos con gran
exactitud. Opera bajo ROS (Robot Operating System) y soporta lenguajes
como Python, C++ vy JavaScript, faciltando la programacién vy
personalizacion. Gracias a su conectividad WiFi, USB y Ethernet, es ideal
para proyectos educativos, investigacion universitaria y desarrollo
industrial, combinando potencia, flexibilidad y una plataforma abierta para
la innovacién tecnolégica.

Caracteristicas:

El JetHexa es un robot hexdpodo de alto rendimiento impulsado por una plataforma NVIDIA Jetson Nano BO1, lo que le permite
ejecutar complejos algoritmos de inteligencia artificial y aprendizaje profundo en tiempo real. Su estructura metdlica de aleacion
de aluminio anodizado garantiza gran rigidez, estabilidad y durabilidad frente a las exigencias del trabajo de campo o laboratorio.
Incorpora una cdmara 3D de profundidad y un sensor LiDAR de precision, que en conjunto permiten el desarrollo de sistemas,
navegacion autonoma y mapeo tridimensional del entorno. Su sistema de control basado en ROS (Robot Operating System) le
proporciona un entorno de programacion modular y escalable, ideal para investigacion avanzada en robaotica e inteligencia artificial.

Especificaciones:

El JetHexa cuenta con un procesador NVIDIA Jetson Nano BO1 (Quad-Core ARM Cortex-A57, GPU 128 CUDA cores Maxwell) y
sistema operativo Ubuntu 18.04 LTS con ROS Melodic. Dispone de 8 GB de RAM LPDDR4 y almacenamiento mediante tarjeta TF de
32 GB, expandible. La estructura estd construida en aleacion de aluminio anodizado de alta resistencia, con un peso total de 2.5
kg. Integra servomotores inteligentes HX-35H de comunicacion serial tipo bus, con control preciso de posicidn, voltaje y
temperatura. Consta de una bateria LiPo de 11.1 V y 3500 mAh. Las interfaces de comunicacion incluyen USB, WiFiy Ethernet, con
soporte para lenguajes de programacion Python, C, C++ y JavaScript.

Proyectos de laboratorio o actividades se pueden desarrollar:

El JetHexa constituye una plataforma ideal para laboratorios de robotica avanzada, vision computacional, inteligencia artificial
y control auténomo. Permite el desarrollo de experiencias en cinemdtica, planificacion de trayectorias, reconocimiento de objetos
mediante redes neuronales y control multicapa bajo ROS. En el dmbito educativo e investigativo, posibilita la implementacion de
proyectos interdisciplinarios en ingenieria mecatronica, informdtica, industrial y electronica, abordando desde la simulacion de
desplazamientos autonomos hasta la integracion de sensores loT y mddulos de percepcion. Su arquitectura abierta y compatibilidad
con Python, C++ y ROS fomentan la experimentacion aplicada, donde los estudiantes pueden disefiar, programar y validar
algoritmos de navegacion, deteccion y control adaptativo. El JetHexa no solo sirve como herramienta de aprendizaje, sino también
como un prototipo funcional de desarrollo en robdtica colaborativa e inteligencia embebida.
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